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Strategische Forschungsfelder

Digitalisierung
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Fahrfunktionen
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Digitalisierung der Mobilitat

Die drei Szenarien der Marktdurchdringung des autonomen Fahrens
(Basierend auf eigenen Berechnungen)
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vernetzten und kooperativen Fahren
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Digitalisierung der Mobilitat

» IWeg zum vollautomatisierten,
vernetzten und kooperativen Fahren
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Digitalisierung der Mobilitat

Die drei Szenarien der Marktdurchdringung des autonomen Fahrens
(Basierend auf eigenen Berechnungen)

» IWeg zum vollautomatisierten,
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Digitalisierung der Mobilitat

» IWeg zum vollautomatisierten,
vernetzten und kooperativen Fahren > <
= Mehrwert Vernetzung klassisch erst bei
hohen Durchsetzungsquoten erwartet ' '

* Herausforderungen durch
kontinuierliche Markteinflhrung
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IFORESEE
Projektinhalte

* Nachweis: kooperatives & vernetztes Fahren ist marktnahe Technologie
= Kafalog an 13 vernetzten Funktionen bzw. Use-Cases
= Service- und Fahrfunktionen
= Assistenz- bis Automatisierungsstufe SAE/VDA-3

= Technische Realisierbarkeit und Umsetzung relevanter Funkfionen
= Planungsalgorithmen
= Dedizierte Funktechnologie und Protokolle
= Real-Testfahrten auf dem Testfeld Autonomes Fahren BaW(

= Akzeptanz, Marktwert und Technikfolgen
= Konzepte zur Mensch-Maschine-Interaktion und deren Akzeptanz
= Studien zum Marktpotentialen und Verbreitungswegen
= Analysen zu Wechselwirkungen zwischen Funktion und Gesamtverkehr
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Digitalisierung der Mobilitat

Fahrerassistenzsysteme in neuen Pkw*

= Steigende Anzahl an Fahrer- IR S

assistenzsystemen in Neuwagen e B Linksabbiegeassistent

5‘% Stauassistent

o ACC / ACC Stop & Go
Verkehrszeichenerkennung
T 23 ; Intelligente Lichtsteuerung

lik Spurassistenzsysteme

" Midigkeitserkennung

54 % Automatische

A 38% Notbremsassistenzsysteme
% Parkassistenzsyst
62 % arkassistenzsysteme

. 2017 *auf Basis Neuzulassung N\
. 2016 Quelle: Bosch, JATO Dynamics @ BOSCH
Technik fiirs Leben

PROFILREGION — ‘ ﬂeoc(hnsichuunle Keillrlssgu:e ==
"Q‘ MOBILITATSSYSTEME ﬂ(IT 7 Fraunhofer e Ol'“

KARLSRUHE Karlsruber Institut fir Technalogie F ZI



Digitalisierung der Mobilitat

= Steigende Anzahl an Fahrer-
aSSIStenzsystemen In Neuwagen Investments intOAutonomy enablerS
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Digitalisierung der Mobilitat

= Steigende Anzahl an Fahrer-
assistenzsystemen in Neuwagen

= Steigende Relevanz von Software

= Steigende Sicherheitsrelevanz
von Software (Safety & Security)

PROFILREGION

MOBILITATSSYSTEME
KARLSRUHE

Fahrerassistenzsysteme in neuen Pkw*
Deutschland 2017

>
<3

=

> B

Linksabbiegeassistent
Stauassistent

ACC / ACC Stop & Go

Verkehrszeichenerkennung

Intelligente Lichtsteuerung

Spurassistenzsysteme

Mudigkeitserkennung

Automatische
Notbremsassistenzsysteme

B 2017
B 2016

*auf Basis Neuzulassung

Karlsruher Institut fir Technologie

— v Technik und Wirtschaft
Z Fraunhofer ‘ s

Parkassistenzsysteme

@ BOSCH

Technik fiirs Leben

Hochschule Karlsruhe —_
=

Oli'.

FZI




Digitalisierung der Mobilitat

= Steigende Anzahl an Fahrer-
assistenzsystemen in Neuwagen

= Steigende Relevanz von Software

= Steigende Sicherheitsrelevanz
von Software (Safety & Security)

» Frage nach
= der Absicherbarkeit in

» betriebswirtschaftlich
sinnvollen Weise
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Daniel Baumann & Prof. Eric Sax
Projektleiter Virtuelles Testfeld
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Virtuelles Testfeld \7/

Projektinhalte v

» Definition und Anwendung von Safety und Security-Tests im virtuellen Testfeld
= Entwicklung von Simulationstools und Simulationsmodellen
= Weiterentwicklung Prifstandtests

= Aufbau Testdatenbank voEntwicklung von sicheren und redundanten E/E-
Architekturen

= Erweiterung bekannter E/E-Architekturen
» |nfegration von Safety- und Security-Mechanismen
= Einbindung von E/E-Architekturen in Simulation

= Simulation und Tests von Cyber-Security

= Definition von Anforderungen an relevante Sicherheitsfunkfionen und
Angriffsszenarien

= Security-Engineering-Prozesses fir Kommunikafion und Datenschnittstellen
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Vorstellung anhand 2 Use Cases & 8 Themeninseln
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Vorstellung anhand 2 Use Cases & 8 Themeninseln

Use Cases
Algorithmen
Absicherung
Securityaspekte
Mensch-Maschine
Kommunikation
Test-Digitalisierung
Perspektiven
Unterwebseiten mit

insgesamt 39 Exponaten.
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Daniel Baumann

Projektleiter Virtuelles Testfeld
KIT - Institut far Technik der
Informationsverarbeitung (ITIV)

daniel.baumann2@kit.edu
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Jens Ziehn

Projektleiter iFORESEE
Fraunhofer IOSB

jens.ziehngjiosb.fraunhofer.de
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